Technische Daten

Still RX 60 — 30

14l Hersteller STILL
152 Typzeichen des Herstellers RX 60-30
=113 Antrieb Elektro
5[4 Bedienung Sitz
£ 15 Tragfahigkeit /Last Q kg 3000
26 Lastschwerpunkt g mm 500
1.8 Lastabstand X mm 440
1.9 Radstand y mm 1650
2.1 Eigengewicht kg 5162
% 2.2 Achslast mit Last vorn kg 7290
i 2.2.1 Achslast mit Last hinten kg 861
< Achslast chne Last vorn kg 2581
2.3.1 Achslast ohne Last hinten kg 2570
3.1 Bereifung 5E
= 13.2 Reifengréfe vorn mm 250/60-12
£33 Reifengriibe hinten mm 180/70-8
&£ 35 Rader, Anzahl vorn (x = angetrieben) 2%
g |35 Rader, Anzahl hinten (x = angetrieben) 2
836 Spurwe te vorn bio mm 950
3.7 Spurweite hinten b mm 900
4.1 Neigung Hubgerlst/ Gabeltrager, vor i 3
4.1.1 | Neigung Hubgerlist/ Gabeltréger, zurlick b 9
4.2 Héhe Hubgerist eingefahren h mm 2175
4.3 Freihub he mm 160
4.4 Hub h: mm 3020
4.5 Héhe Hubgerlist ausgefahren ha mm 3800
4.7 Héhe iiber Schutzdach (Kabine) he mm 2212
4.8 Sitzhéhe/ Standhéhe hz mm 1141
412 Kupplungsh&he hio mm 487/367
B 419  Gesamiking I mm 3403
2 |4.20 Lange einschl. Gabelrlicken |2 mm 2403
£ 421  Gesamtbreite br mm 1198
g |4.22 Gabelzinke ndicke 5 mm 50
5 |4.22.1 | Gabelinkenbreite e mm 100
4.22.2 | Gabelzinkenlange | mm 1000
4.23 Gabeltrager ISO 2328, Klasse/Form A, B ISONI/A
4.24 Gabeltragerbreite b mm 1100
4.31 Bodenfreiheit mit Last unter Hubger(ist mi mm 125
4.32 Bodenfreiheit Mitte Radstand mz mm 127
4.33 Arbeitsgangbreite bei Palette 1000 x 1200 quer Ast mm 3735
4.34 Arbeitsgangbreite bei Palette 800 x 1200 langs Ast mm 3935
4.35  |Wenderadius Wa mm 2095
4.36 Kleinster Drehpunktabstand bia mm 570
il Fahrgeschwindigkeit mit Last km/h 19
54 Fahrgeschwindigkeit ohne Last km/h 20
52 Hubgeschwindigkeit mit Last m/s 0,43
5.2.1 Hubgeschwindigkeit ohne Last m/s 0,55
53 Senkgeschwindigkeit mit Last m/s 0,51
5.3.1 Senkgeschwindigkeit ohne Last m/s 0,45
5 155 Zugkraft mit Last N 7680
¥ |5.5.1 Zugkraft ohne Last N 8040
&6 Max. Zugkraft mit Last N 17050
% 5.6 Max. Zugkraft ohne Last N 17240
- |57 Steigfahigkeit mit Last % 18,1
5.7.1 Steigféhigkeit ohne Last % 29,0
5.8 Max. Steigfahigkeit mit Last % 217
5.8.1 Max. Steigféhigkeit ahne Last % 29
59 Beschleunigungszeit mit Last L 4,7
5.9.1 EBeschleunigungszeit chne Last s 4,2
5.10 Betriebsbremse elektr./mech.
6.1 Fahrmotor, Leistung KB 60 min kW 15
6.2 Hubmator, Leistung bei 20% ED KW 16,3
5 6.3 Batterie nach DIN 43531/35/36 A, B, C, nein DIN 43536 A
= |64 Batteriespannung u/v 80
6.4 Batteriekapazitat Ks Ah 560 (-620)
6.5 Batteriegewicht kg 1558
6.6 Energieverbrauch 60 VDI-Arbeitsspiele/ Stunde kWh/h 7.5
8.1 Art der Fahrsteuerung =
& 8.2 Arbeitsdruck fiir Anbaugerate bar 250
Z |83 Olmenge fiir Anbaugerate I /min 30
@ 84 Schallpegel, Fahrerohr dB (A) -
8.5 Anhdngekupplung, Art/Typ DIN Bolzen
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MaBe beziehen sich auf
senkrecht stehendes Hubgeriist.
20
Nennhub hs mm 2320-5120 2390-4690 3430-7630
Bauhthe hs mm 1825-3225 1825-2975 1825-3225
Freihub 4 Rollen-GT hz mm 160 1190-2340 1190-2590
Freihub 6 Rollen-GT h2 mm 160 1040-2190 1040-2440
GroBte Hohe 6 Rollen-GT ha mm 3100-5900 3205-5505 4260-8460
Vorneigung a < 3 3
Riickneigung B 2 9 (bei Frontscheibe 7) 9 (bei Frontscheibe 7)
Gesamtlange RX 60-30 Lo mm 2403 2428
Gesamtlange RX 60-30L L= | mm 2493 2518
Lastabstand X mm 440 465
Arbeitsgangbreite RX 60-30 As | mm (1000 x 1200) 3735 // (1200 x 800) 3935 (1000 x 1200) 3760 // (1200 x 800) 3960
Arbeitsgangbreite RX 60-30L Az | mm (1000 x 1200) 3825 // (1200 x 800) 4025 (1000 x 1200) 3850 // (1200 x 800) 4050
Bereifung v/h 250/60-12 // 180/70-8 250/60-12 // 180/70-8
Spur v/h | mm 992 // 900 (ab Bauhdhe 2725: 1096 // 900) 950 // 900 “be:gggh/o;’%gg%'
GroBte Breite B mm 1199 (ab Bauhthe 2725: 1303) 1200 1298
Gabelrastung Mitte-Mitte mm 216 / 368 / 445 / 521 / 673/ 796 / 876 / (978) / (1080) / (1181)




