Technische Daten

Still RX 60 — 50

il Hersteller STILL
1.2 Typzeichen des Herstellers RX &0-50
1.2.1 | Typnummer des Herstellers 6329
g 1.3 Gerateart Elektro
g 14 | Bedienung Stz
5 1.5 Nenntragfahigkeit /Last Q T 4,99
1.6 Lastschwerpunktabstand c mm 500
1.8 Lastabstand X mm 535
15 Radstand y mm 2021
2.1 Eigengewicht kg| 7121
|22 Achslast vorn mit Last kg 10917
§ 2.2 Achslast hinten mit Last kg 1194
o 2.3 Achslast vorn ohne Last kg 3872
%8 Achslast hinten ohne Last kg 3749
a1 Bereifung SE
3.2 Reifengréife, vorn 355/50-15
E B8 ReifengroRe, hinten 200/75-9
E 3.5 Réder, Anzahl vorn (x = angetrieben) 2x
|35 Rader, Anzahl hinten (x = angetrieben) 2
836 Spurvorn bio mim 1104
L Spur hinten b mm 920
4.1 Neigung Hubgeriist/ Gabeltrager, vor 2 3
4.1 Neigung Hubgeriist/ Gabeltrager, zuriick ° 9
4.2 Hiohe Hubgeriist eingefahren hs mm 2300
4.3 Freihub hz mm 160
4.4 Hub** hs mm| 2980
4.5 Héhe Hubgeriist ausgefahren ha mim 3987
4.7 Héhe {iber Schutzdach (Kabine) he mm 2320
4.8 Sitzhohe bezogen auf SIP hr mm 1249
_ 412 Kupplungshihe hio mm 546 /421
8419 Gesamtlinge h mm 3696
% 4.20 | Lange einschl. Gabelriicken Iz mm 2896
£ (421 Gesamtbreite bi mm 1399
E 4.22  |Gabelzinkendicke s mm 60
£ 422 |Gabelzinkertreite e mm 130
4.22 Gabelzinkenldnge | mm 1000
4.23  |Gabeltrdger IS0 2328, Klasse/Form A, B 1S0 1l /A
4.24 Gabeltragerbreite b mim 1310
4.31 Bodenfreiheit mit Last unter Hubgeriist mi mm 150
4.32 | Bodenfreheit Mitte Radstand mz mm 145
4.34.1 |Arbeitsgangbreite bei Palette 1000 x 1200 quer Aq mm 4218
4.34.2 |Arbeitsgangbreite bei Palette 800 x 1200 langs Ast mm 4418
4.35  |Wenderadius Ws mim 2483
4.36 | Kleinster Drehpunk t bis mrm 629
il Fahrgeschwindigkeit mit Last km/h 19
5.1 Fahrgeschwindigkeit chne Last km/h 20
52 Hubgeschwindigkelt mit Last m/s 0,33
5.2 Hubgeschwindigkeit ohne Last m/s 0,46
5.3 Senkgeschwindigkeit mit Last m/s 0,55
5.3 Senkgeschwindigkeit ohne Last m/ s 0,46
= 55 Zugkraft mit Last N 3600
= |55 Zugkraft ohne Last N 4400
E’ 5.6 Max. Zugkraft mit Last N 15670
2 (5.6 Max. Zugkraft ohne Last N 16090
|57 | Steigfahigkeit mit Last % 8.4
5.7 Steigfahigkeit ohne Last %! 15,8
5.8 Max. Steigfahigkeit mit Last % e
5.8 Max. Steigfahigkeit ohne Last % 23,4
5.9 Beschleunigungszeit mit Last s 53
5.9 Beschleunigungszeit ohne Last s 4.6
5.10 | Betriebshremse elektr./ mech.
4.1 Fahrmotor, Leistung 52 40 min kW 15
6.2 Hubmotor, Leistung bei 53 15% kW 25
5 6.3 Batterie nach DIN 43531/35/36 A, B, C, nein DIN 43536 A
; 6.4 Batteriespannung U v a0
“16.4.1 |Batteriekapazitdt Ks Ah 840 (-930)
6.5 Batteriegewicht kg 2178
6.6 Energieverbrauch 60 VDI-Arbeitsspiele / Stunde kWh/h 11,5
1041 Arbeitsdruck fir Anbaugerate bar 250
$10.2  Olmenge fir Anbaugerate I/ min 30
'%’ 10.7 | Schalldruckpegel Lwz (Fahrerplatz)*** dB (A) <70
3 Humanschwingung: Beschleunigung nach EN13059 m/s’
10.8  Anhédngekupplung, Art/Typ DIN Bolzen
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Nennhub hs mm 2980-4880 4030-7180
Bauhdhe hi mm 2300-3250 2150-3200
Freihub 4 Rollen-GT hs mm = 1390-2440
Freihub 6 Rollen-GT hs mm 160 1238-2288
GroBte Héhe 4 Rollen-GT ha mm = 4835-7985
GroBte Hohe 6 Rollen-GT ha mm 3987-5887 4987.8137
Vorneigung a = 3
Riickneigung B © 9
Gesamtldnge L2 mm 2886
Lastabstand RX 60-45, RX 60-40/600 x mm 525
Lastabstand RX 60-50, RX 60-45/600 X mm 535
Arbeitsgangbreite RX 60-45, RX 60-40/600 Ast mm (1000 x 1200) 4208 // (1200 x 800) 4408
Arbeitsgangbreite RX 60-50, RX 60-45/600 Ast mm (1000 x 1200) 4218 // (1200 x 800) 4418
Bereifung v/h 355/50-15 // 200/75-9
Spur v/h mm 1104 // 920
GroBte Breite B mm 1399
Gabelrastung Mitte-Mitte mm 191 368 572 673 978 1080




